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  4                 การวัดความยาวฟัน 

Determination of Tooth Length 
 
 
 
วัตถุประสงค์  

1. สามารถวดัความยาวรากฟันด้วยอปุกรณ์หยัง่ปลายรากได้ 
2. สามารถวดัความยาวรากฟันด้วยวิธีการค านวณจากภาพถ่ายภาพรังสีได้ 
3. สามารถถ่ายภาพรังสีร่วมกบัเอนโดเรย์ได้ 

 
วัสดุและอุปกรณ์ 

1. โมเดลฟัน 
2. อปุกรณ์หยัง่ปลายราก 
3. ไฟล์ขนาดตา่งๆท่ีมียาง rubber stop 
4. Conductive paste 
5. เอนโดเรย์ และ ฟิล์มเอกซเรย์ 
6. ไม้บรรทดั 

 
หลักการและเหตุผล  

การวัดความยาวฟันมีวัตถุประสงค์เพ่ือจะก าหนดความยาวท่ีจะใช้ในการเตรียมคลองราก 
(working length) การวดัความยาวฟันได้ถูกต้องมีส่วนส าคญัท่ีจะท าให้การท าความสะอาด การขยาย 
และการอุดคลองรากฟันท าได้สมบูรณ์ การวดัความยาวฟันสามารถท าได้หลายวิธี ได้แก่ การใช้ภาพรังสี 
การใช้ความรู้สกึสมัผสั (tactile sense) เม่ือถงึจดุคอดปลายราก (apical constriction) และการใช้อปุกรณ์
หยัง่ปลายราก (electronic apex locator) ในปฏิบตัิการนีน้กัศกึษาจะได้ฝึกการวดัความยาวฟัน  โดยอาศยั
ภาพรังสีร่วมกบัการถ่ายภาพรังสีด้วยอปุกรณ์เอนโดเรย์ และ การใช้อปุกรณ์หยัง่ปลายราก 
 
ค าศัพท์ที่เกี่ยวข้องกับการวัดความยาวฟัน     
จุดอ้างอิง (reference point) คือต าแหน่งแน่นอนซึง่ถูกก าหนดขึน้บนตวัฟันท่ีสมัผสัไฟล์ขณะใส่ rubber 
stop  หรือเคร่ืองมืออื่นๆ  ลงในคลองรากฟัน    เพ่ือป้องกันการใส่เคร่ืองมือเกินปลายรากฟัน  อันจะ
ก่อให้เกิดอนัตรายตอ่เนือ้เย่ือรอบปลายราก โดยทัว่ไปนิยมก าหนดจดุอ้างอิงบนตวัฟันดงันี ้
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 ฟันหน้า นิยมใช้ปลายตดัของฟัน (Incisal edge) ส่วนท่ีแข็งแรง  กรณีท่ีฟันหักหรือผุจนท าให้
ปลายตดัเป็นแนวเฉียง ควรกรอแตง่ให้มีระนาบตรง และขนานกบั rubber stop (รูป 4-1) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 ฟันหลัง นิยมใช้ปุ่ มฟัน (cusp) ท่ีอยู่ใกล้กบัต าแหน่งของคลองรากฟัน หรือขอบของทางเปิดเข้า
คลองรากฟันส่วนท่ีอยู่ใกล้คลองรากฟันนัน้ ควรจดัต าแหน่ง rubber stop ให้ตัง้ฉากกบัแนวแกน
ของเคร่ืองมือ เพ่ือให้วดัต าแหน่งได้แน่นอน (รูป 4-2) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
ความยาวฟัน (Tooth length: TL) 
     หมายถงึ ระยะจากจดุอ้างอิงบนตวัฟันไปจนถงึปลายรากฟันในภาพรังสี 
 
ความยาวที่ใช้เตรียมคลองรากฟัน (Working length: WL)  
หมายถึงความยาวท่ีเหมาะสมส าหรับใช้ขยายคลองรากฟัน ในทางปฏิบัติจะใช้ระยะจากจุดอ้างอิงถึงจุด
คอดปลายราก (apical constriction หรือ minor diameter) ซึง่เป็นรอยต่อของเนือ้ฟันและเคลือบรากฟัน 
cement-dentinal junction (CDJ) โดยจะคงสภาพของจุดคอดปลายรากไว้ เพ่ือให้เป็นต าแหน่งปลายสดุ
ของวัสดุอุดคลองรากฟัน ซึ่งโดยทั่วไปจุดคอดปลายรากจะอยู่ห่างจากปลายรากฟันประมาณ 0.5-1.0 
มิลลิเมตร (รูป 4-3) 

 

รูป 4-1 แสดงลกัษณะของจดุอ้างอิง (A) จดุอ้างอิงไมแ่นน่อน (B) 
กรอแตง่ฟันให้มีแนวระนาบ เพื่อเป็นจดุอ้างอิง 

 

 

รูป 4-2 การจดั rubber stop ที่เหมาะสม 
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รูป 4-3 แสดงจดุคอดปลายราก 

 
การค านวณหาความยาวฟันและความยาวที่จะใช้ เตรียมคลองราก  
       เน่ืองจากฟันธรรมชาติมีรากฟันฝังอยู่ในกระดูก จึงท าให้ไม่สามารถวดัความยาวรากฟันได้โดยตรง 
ปัจจุบันมีวิธีท่ีใช้ในการประเมินความยาวรากฟันอยู่ 2 วิธี คือ การใช้อปุกรณ์หยัง่ปลายรากและการค านวณ
จากภาพรังสี โดยก่อนจะเร่ิมการวดัความยาวรากฟันควรจะประมาณความยาวรากฟันเร่ิมแรกจากภาพรังสี
ก่อน และอาศยัข้อมลูจากความยาวเฉลี่ยของฟันในแตล่ะซี่มาประกอบดงัตาราง 4-1 
 

ฟัน ความยาวเฉล่ีย (มม.) 
ฟันบน                      ฟันล่าง 

Central incisor 2222                           20.7 
Lateral incisor 2222                           21.1 
Canine 2.22                           25.6 
First premolar 222.                           21.6 
Second premolar 2.22                           22.3 
First molar 2222                           21.0 
Second molar 2222                           19.8 
Third molar ..2.                           18.5 

ตารางที่ 4-1 แสดงความยาวเฉลีย่ของฟัน  
ปรับจาก Pathways of the pulp 9th edition 

 
1. การวัดความยาวรากฟันด้วยอุปกรณ์หยั่งปลายราก (Electronic Apex Locator) 
หลกัการท างานของอปุกรณ์หยัง่ปลายราก 

หลกัการท างานขัน้พืน้ฐานของอปุกรณ์หยัง่ปลายราก เร่ิมจากงานวิจยัในสนุขัท่ีพบว่าความต้านทาน
กระแสไฟฟ้าระหว่างเคร่ืองมือท่ีอยู่ภายในคลองรากฟันกับขัว้ไฟฟ้าท่ีติดอยู่กับเย่ือเมือกช่องปากมีค่าคงท่ี 
ต่อมาจึงได้มีการพัฒนาอุปรณ์หยั่งปลายรากรุ่นแรกโดยใช้ไฟฟ้ากระแสตรง และเมื่อใส่ตะไบเข้าไปภายใน
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คลองรากฟันจนถงึจดุสิน้สดุปลายราก  พบว่าค่าความต้านทานท่ีวดัได้มีค่าเท่ากบั 6.5 KΩ ซึง่เป็นค่าคงท่ี ไม่
ขึน้กบัชนิดของฟัน รูปร่างลกัษณะ และอายขุองผู้ ป่วย วงจรการท างานดงัรูปท่ี 4-4 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 โดยพืน้ฐานแล้ว คลองรากฟันถกูล้อมรอบด้วยเนือ้ฟันและเคลือบรากฟัน (มีคณุสมบตัิเป็นฉนวน) 
มีช่องทางหลกัติดต่อกับเอ็นยึดปริทนัต์ซึ่งสามารถน าไฟฟ้าได้ผ่านทางรูปลายรากฟัน (apical foramen 
หรือ major diameter) กระแสไฟฟ้าจะถูกปลดปล่อยจากอปุกรณ์หยัง่ปลายรากไปยงั file ซึง่เป็นโลหะ มี
คณุสมบตัิน าไฟฟ้าไปสู่เอ็นยึดปริทันต์และเย่ือเมือกช่องปากซึง่มี lip clip ติดอยู่ได้ดี ท าให้กระแสไฟฟ้า
สามารถไหลกลับเข้าสู่อุปกรณ์หยั่งปลายรากได้ครบวงจร และอุปกรณ์จะส่งสัญญาณเตือนให้ทราบ 
อย่างไรก็ตามอุปกรณ์หยั่งปลายรากรุ่นแรกมีข้อจ ากัดท่ีส าคัญ คือ หากมีสารสื่อน าไฟฟ้าชนิดต่างๆอยู่
ภายในคลองรากฟันจะท าให้กระแสไฟฟ้าครบวงจร และวดัค่าผิดพลาดได้ง่าย อปุกรณ์รุ่นต่อๆมาจึงมีการ
เปลี่ยนจากไฟฟ้ากระแสตรงเป็นกระแสสลบั และวดัความต้านทานต่อไฟฟ้ากระแสสลับ (impedance) 
นอกจากนีย้ังมีการใช้ไฟฟ้ากระแสสลับ 2 ความถ่ีหรือมากกว่า ท าให้การวัดค่ามีความแม่นย ามากขึน้
ภายใต้สภาวะตา่งๆทางคลินิก 
 
Root ZX®   
 Root ZX เป็นอปุกรณ์หยัง่ปลายรากย่ีห้อหนึ่ง ได้รับความนิยมใช้มาเป็นเวลายาวนาน มีหลกัการ
ท างานคือ ใช้ไฟฟ้ากระแสสลบั 2 ความถ่ีท่ี 8 kHz และ 400 Hz ในการตรวจวดัความต้านทานต่อไฟฟ้า
กระแสสลบั โดยอาศยัวิธีการค านวณแบบ ratio method กล่าวคือ ค่าความต้านทานต่อไฟฟ้ากระแสสลบั 
จะถูกค านวณในรูปแบบของอตัราส่วน ท าให้ได้การวดัท่ีแม่นย าแม้ว่าจะมีการเปลี่ยนแปลงของของเหลว 
หรืออิเลก็โทรไลต์ชนิดต่างๆภายในคลองรากฟัน สว่นประกอบของ Root ZX ดงัแสดงรูปท่ี 4-5 

หน้าจอของ Root ZX (รูปท่ี 4-6) จะแสดงมาตรวดัในลกัษณะนบัตวัเลขถอยหลงัจาก 3-2-1 เมื่อ 
file เคลื่อนท่ีเข้าใกล้บริเวณรูเปิดปลายรากมากขึน้ และเคลื่อนไปยงั APEX เมื่อ file สมัผสับริเวณเนือ้เย่ือ
รอบรากฟัน  หรือ  เอ็นยึดปริทันต์ โดยแบ่งสีออกเป็น 3 บริเวณ คือ น า้เงิน แดง และเขียว นอกจากนีย้งัมี
แถบสีเขียวขึน้อยู่ท่ีระยะ 0.5 เรียกว่า “0.5 bar” อย่างไรก็ตามตวัเลขท่ีระบุบนหน้าจอไม่ได้เป็นเลขท่ีแสดง
ถงึระยะห่างระหวา่ง file กบัปลายรากท่ีแท้จริง เน่ืองจากเคร่ืองมือจะมีความแม่นย าสงูท่ีสดุเมื่อ file สมัผสั

 

รูป 4-4 แสดงโมเดลของอปุกรณ์หยัง่ปลายรากซึง่ใช้พืน้ฐานของความต้านทาน 
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กบัปลายรากและแถบสีเคลื่อนไปยงัต าแหน่ง APEX อย่างมัน่คง ไม่เคลื่อนท่ีขึน้ลงไปมา ระยะท่ีวดัได้จาก
จุดนีไ้ปยังจุดอ้างอิงบนตัวฟัน  จะเป็นความยาวรากฟัน (tooth length) ส่วนต าแหน่งของ apical 
constriction นัน้จะอยู่สงูกว่า apical foramen เล็กน้อย (รูปท่ี 4-7) ซึง่ต้องท าการถอยเคร่ืองมือหรือลบ
ออกเพ่ือหาต าแหน่งท่ีเหมาะสมตอ่ไป 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
2. การวัดความยาวรากฟันด้วยการค านวณจากภาพรังสี  

 
รูป 4-5 แสดงสว่นประกอบตา่งๆของ Root ZX: (1) Root ZX (2) probe cord (3) contrary 

electrode หรือ lip clip (4) file holder 

 

รูป 4-6 แถบสตีา่งๆทีแ่สดงบนหน้าจอของ Root ZX 

 

รูป 4-7 แสดงความสมัพนัธ์ระหวา่งความยาวรากฟันกบัความยาวฟันท่ีใช้เตรียมคลองรากฟัน 
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เป็นวิธีพืน้ฐานท่ีใช้ประมาณความยาวของรากฟันส าหรับขัน้ตอนการเตรียมคลองรากฟันได้ แต่เน่ืองจาก
เป็นวิธีท่ีใช้หลกัของการวดัและการเทียบสดัส่วนการย่อ-ขยายของภาพรังสี ท าให้วิธีการนีไ้ม่แม่นย านกัจึง
ไมเ่ป็นท่ีนิยมในปัจจุบนั เมื่อเทียบกบัวิธีการวดัด้วยอปุกรณ์หยัง่ปลายราก เมื่อจะท าการวดั ควรประมาณ
ความยาวของรากฟันจากภาพรังสีแรกก่อน ด้วยการวดัความยาวด้วยไม้บรรทดั หลงัจากนัน้ใส่เคร่ืองมือท่ี
มี rubber  stop ซึง่วดัไว้ท่ีความยาวใกล้เคียงกบัความยาวเร่ิมแรกและมีขนาดใกล้เคียงกบัคลองรากฟัน  ลง
ไปในคลองราก โดยเคร่ืองมือนัน้ควรมีขนาดพอดีท่ีจะสามารถใส่ในคลองรากฟันได้ถึงความยาวท่ีต้องการ
โดยไม่ขยบัหลดุ   ซึง่ไม่ควรมีขนาดเล็กกว่าเบอร์ 15 เน่ืองจากจะไม่สามารถมองเห็นต าแหน่งปลายสดุ
ของไฟล์จากภาพรังสีได้ชดัเจน จากนัน้จงึท าการถ่ายภาพรังสี ซึง่ในการถ่ายภาพรังสีของฟันนัน้ ถ้าถ่ายให้
ล ารังสีตกตัง้ฉากกบัฟิล์ม ภาพท่ีได้จะมีขนาดใกล้เคียงกบัความเป็นจริง แต่ในฟันท่ีมีคลองรากซ้อนทบักนั
ในแนวแก้มลิน้ (bucco-lingual) เช่น ฟันกรามน้อยบนซี่ท่ี . มกัจะมีสองคลองราก คือ คลองรากด้านแก้ม
และคลองรากด้านเพดาน   ดงันัน้ หากใสเ่คร่ืองมือเพ่ือวดัความยาวฟันและถ่ายภาพรังสี  โดยให้แนวรังสีตก
ตัง้ฉากกบัฟิล์ม จะไม่เห็นขอบเขต   ปลายรากว่าสิน้สดุท่ีต าแหน่งใด เน่ืองจากปลายรากจะซ้อนทบักนั จึง
ต้องถ่ายภาพรังสีโดยการ  เอียงกระบอกรังสีประมาณ  22 องศา ก็จะท าให้ได้ภาพรังสีท่ีเห็น รากแยกออก
จากกนั  (รูป 4-8) ภาพรังสีท่ีได้นีเ้รียกวา่ ภาพรังสีวดัความยาวรากฟัน (LT film) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 ในฟันท่ีมีคลองรากโค้ง นิยมขยายคลองรากส่วนบนก่อนแล้วจึงท าการวดัความยาวฟัน  เพราะจะ
ท าให้มีการเปลี่ยนแปลงความยาวท่ีใช้เตรียมคลองรากฟันได้น้อยกวา่การวดัความยาวฟันก่อน  
 เม่ือได้ภาพรังสีเรียบร้อยแล้วให้ท าการวดัความยาวของไฟล์ท่ีใส่ลงในคลองรากฟันเทียบกบัความ
ยาวของไฟล์ท่ีเห็นในภาพรังสี ซึง่ถ้าวดัความยาวของไฟล์จากภาพรังสีได้เท่ากบัความยาวจริงของไฟล์ท่ีใส่
ลงในฟัน  จะหมายถึงว่า  ความยาวฟันท่ีวดัได้จากภาพรังสีก็น่าจะเป็นความยาวฟันท่ีแท้จริงด้วย แต่ถ้ามี
ความแตกต่างระหว่างความยาวจริงของไฟล์ท่ีใช้กับความยาวไฟล์ในภาพรังสี  ให้ใช้วิธีค านวณเพ่ือหา
ความยาวฟันท่ีแท้จริงตามสตูร ดงันี ้
 

 

 

 

รูป 4-8 แสดงวิธีการถา่ยภาพรังสแีบบ shift tube ในฟันท่ีมีหลายคลองรากฟันซ้อนทบักนั โดยถ้าเคลือ่น
กระบอกรังสมีาทางใกล้กลาง (mesial shift) คลองรากด้านใกล้กระบอกรังสจีะเคลือ่นไปอยูท่างไกลกลาง 
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 ความยาวฟันท่ีแท้จริง = ความยาวฟันในภาพรังสี x ความยาวไฟล์จริง 
                                                                     ความยาวไฟล์ในภาพรังสี 
 
 เม่ือค านวณความยาวฟันท่ีแท้จริงได้แล้ว จึงลดความยาวลง 0.5-1 มม2 เพ่ือใช้เป็นความยาวจริง
ในการเตรียมคลองรากฟัน (working length) แต่ในกรณีท่ีจากภาพรังสีพบว่าปลายของเคร่ืองมืออยู่ห่าง
จากปลายรากฟันมากกวา่ 3 มม2 หรือเกินปลายรากฟันออกไป ควรจะปรับความยาวของเคร่ืองมือใหม่และ
ถ่ายภาพรังสีอีกครัง้ 
 
ขัน้ตอนปฏบิัตกิาร 
ปฏบิัตกิารวัดความยาวรากฟันด้วยอุปกรณ์หยั่งปลายราก 
    1. ฟันท่ีจะใช้ปฏิบัติการครัง้นี ้คือ #11, 14 และ 16 ท่ีผ่านการเปิด access เรียบร้อยแล้ว ให้
นกัศกึษาถอดซี่ฟันออกจากเบ้าฟัน และฉีด conductive paste เข้าไปประมาณคร่ึงหนึ่งของเบ้าฟัน แล้ว
สวมฟันกลบัเข้าท่ี (รูปท่ี 4-9 และ 4-10) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
   2. ต่อสาย probe cord เข้ากบัเคร่ือง ต่อ lip clip เข้ากบัขัว้สีขาว และต่อสาย file holder เข้ากบั
ขัว้สีเทา จากนัน้ต่อ lip clip กบัสายไฟและแบบจ าลองฟัน เพ่ือจ าลองการคล้อง lip clip กบัช่องปากของ

  

รูปท่ี 4-9 แสดงขากรรไกรจ าลองบน และการถอดซี่ฟัน ฟัน #.., .4, .. ออกจากเบ้าฟัน 

  

รูปท่ี 4-.2 การใส ่conductive paste ที่ปลายรากฟัน และการสวมฟันกลบัเข้าสูเ่บ้าฟัน 
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ผู้ ป่วย (รูปท่ี 4-11) เปิดเคร่ืองโดยกดปุ่ มสีเขียวทางด้านล่างซ้ายมือค้างไว้จนกระทั่งหน้าจอแสดงการ
ท างาน ตรวจสอบระดบัแบตเตอร่ีท่ีมมุบนขวาของหน้าจอ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
    3. ตรวจสอบการท างานของเคร่ือง โดยน า file holder ไปสมัผสักบั lip clip แถบสีแดงจะเคลื่อน
ไปจนสดุ scale แสดงวา่เคร่ืองสามารถใช้งานได้ ดงัแสดงในรูปท่ี 4-6 
 4. ใส่ K-file no. 15 ท่ีมีความยาว 25 mm เข้าไปภายในคลองรากฟัน โดยกะประมาณไม่ให้เกิน
ความยาวรากฟัน น า file holder ไปจบัท่ีสว่นต้นของโลหะ เคลื่อน K-file เข้าไปภายในคลองรากฟัน สงัเกต
แถบสีบนหน้าจอท่ีเปลี่ยนแปลง ดนัเคร่ืองมือเข้าไปจนแถบสีแดงหยดุน่ิง ซึง่ควรจะเป็นต าแหน่งของรูปลาย
รากฟัน จากนัน้ถอย file ออกมาจนแถบสีหยดุน่ิงท่ี 0.5 bar ปรับ rubber stop ไปท่ีจดุอ้างอิงบนตวัฟัน (รูป
ท่ี 4-12) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 5. น า K-file ออกมาวดัความยาว โดยเร่ิมวดัจาก rubber stop จนถึงส่วนปลายของเคร่ืองมือ น า
คา่ดงักลา่วไปลบออกด้วย 0.5 มม2 จะได้ความยาวท างาน (working length) บนัทึกระยะดงักล่าวของราก
ฟันท่ีท าการวดัความยาว แล้วยืนยนัความยาวท างานด้วยภาพรังสีตอ่ไป  

  

รูปท่ี 4-.2 การใสไ่ฟล์เข้าไปภายในคลองรากฟันจ าลอง  
ใช้ file holder จบัท่ีก้านของไฟล์ (ซ้าย) แถบสหียดุนิ่งที่ 0.5 bar (ขวา)  

  

รูปท่ี 4-.. การตอ่ lip clip กบัสายไฟและแบบจ าลองฟัน เพื่อจ าลองการคล้อง lip clip กบัช่องปากของผู้ ป่วย 



 

9 
 

การวัดความยาวฟันด้วยวิธีค านวณจากภาพรังสี 
1. ประเมินขนาดและความยาวของฟันจากภาพรังสีแรก (รูป 4-13)  
 
 
 
 
 
 
 
 

รูป 4-.3 แสดงการประเมินความยาวรากฟันเบือ้งต้น 
 

2. เติมน า้ยาล้างคลองรากฟันลงในโพรงฟันให้ชุ่ม แล้วใช้ file ติด rubber stop ให้มีความยาวน้อยกว่า 
ความยาวท่ีวดัได้จากภาพรังสีแรกประมาณ 2 มม 2โดยค านึงถึงความยาวเฉลี่ยของฟันซี่นัน้ประกอบด้วย 
แล้วใสล่งในคลองรากฟันจน rubber stop แตะกบัจดุอ้างอิง ควรเลือกขนาดเคร่ืองมือท่ี  ใส่ในคลองรากฟัน
ถงึความยาวท่ีต้องการโดยไม่ขยบัหลดุ แต่ไม่ควรมีขนาดเล็กกว่าเบอร์ 11 ในฟันท่ีมี  คลองรากเล็กหรือ
โค้งควรท าการขยายคลองรากส่วนบนก่อน แล้วจึงโค้งปลาย file ขนาดเล็กใส่ลงไปจนถึง  ปลายรากฟัน 
หากเคลื่อนเคร่ืองมือลงไปได้ยากไม่ควรออกแรงดนัเคร่ืองมือ ให้ถอยเคร่ืองมือกลบัเล็กน้อยจนพ้นจุดท่ีติด 
แล้วหมนุเคร่ืองมือเพ่ือหาแนวคลองรากท่ีเคร่ืองมือจะผ่านไปได้ (รูป 4-14)  
 
 
 
 
 
 
 

 
รูป 4-14 การหมนุเคร่ืองมือผา่นจดุติดในคลองรากฟัน 

 
32 น าฟันพร้อมเคร่ืองมือไปถ่ายภาพรังสี โดยการใช้เคร่ืองมือเอนโดเรย์  ซึง่ท าตามขัน้ตอนดงันี  ้

  ประกอบชิน้สว่นของเอนโดเรย์ทัง้ 3 ชิน้สว่น เข้าด้วยกนั (รูป 4-15)  
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รูป 4-15 แสดงชิน้สว่นของอปุกรณ์เอนโดเรย์ และการประกอบ 
 

 ภายหลงัประกอบแล้ว ควรตรวจสอบทุกครัง้ ว่าสามารถมองเห็นส่วนท่ียึดฟิล์มได้ เมื่อมองจาก
วงกลมสว่นท่ีเป็นแนวกระบอกรังสี (รูป 4-16) 

 
 
 
 
 
 
 

รูป 4-16 แสดงภาพการมองเห็นสว่นยดึฟิล์มได้ เมื่อมองจากสว่นวงกลม 
 

 ตรวจสอบบริเวณก้านของเอนโดเรย์บริเวณจุดหักมุมว่าอยู่ด้านหน้าของบริเวณท่ีจะท าการ
ถ่ายภาพรังสี (รูป 4-17) เน่ืองจากถ้าจุดหกัมมุอยู่ด้านหลงัของบริเวณท่ีจะถ่ายภาพรังสี จะท าให้
ไมส่ามารถใสอ่ปุกรณ์เข้าไปในช่องปากได้ 

 
 
 
 
 
 
            
 
 

 

 

 

 
 

รูป 4-17 แสดงตวัอยา่งการจดัวางเอน
โดเรย์ โดยควรค านงึวา่จดุหกัมมุของ
อปุกรณ์ไมกี่ดขวางการใสเ่คร่ืองมือ 
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 ท าการยึดฟิล์มเอกซเรย์เข้ากับอปุกรณ์ โดยควรตรวจสอบให้ด้านรับภาพ (ด้านสีขาว) หันเข้ามา
บริเวณด้านในของอปุกรณ์เสมอ (รูป 4-18) 
 

   
 
 
 
 
รูป 4-18 แสดงภาพการใสฟิ่ล์มเอกซเรย์ทีถ่กูต้อง โดยให้บริเวณรับภาพ (สขีาว)หนัเข้ามาด้านในอปุกรณ์เสมอ 

 

 น าอุปกรณ์พร้อมฟิล์มวางบริเวณท่ีต้องการถ่ายภาพรังสี โดยควรให้ต าแหน่งฟันท่ีต้องการ
ถ่ายภาพอยู่ตรงกลางของฟิล์ม หลงัจากนัน้ควรตรวจสอบว่าขอบของฟิล์มในแนวยาวนัน้วางตวั
ขนานกบัแนวกดัสบของฟันและครอบคลมุส่วนตวัฟันหรือไม่ (รูป 4-19) เมื่อเรียบร้อยแล้วให้ขยบั
ขากรรไกรให้ฟัน กดัสบกนัในต าแหน่งท่ีน่ิงท่ีสดุและเอนโดเรย์ยงัอยู่ในต าแหน่งท่ีต้องการ 

 
 
 
 
 
 
 

รูป 4-19 แสดงต าแหนง่การวางฟิล์มและเอนโดเรย์ให้ครอบคลมุบริเวณซี่ฟันท่ีจะท าการถา่ยภาพรังสี 
 

 น ากระบอกรังสีมาตัง้ให้ตรงกับแนวอุปกรณ์ โดยปากกระบอกควรจะขนานและครอบคลุมส่วน
วงกลมของเอนโดเรย์ทัง้หมด (รูป 4-20) 

 
 
 
 
 
    
 

รูป 4-20 แสดงต าแหนง่ทีค่วรจะวางกระบอกรังส ีโดยควรจะวางปากกระบอกให้ตรงกบัต าแหนง่วงกลม 
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 เปิดเคร่ืองเอกซเรย์ ปรับก าลงัให้เหมาะสมกบัซี่ฟัน และท าการกดปุ่ มถ่ายภาพรังสี 

 ถอดฟิล์มเอกซเรย์ออกจากเอนโดเรย์ และน าฟิล์มท่ีได้ไปท าการล้างฟิล์ม  
 
เทคนิคในการถ่ายภาพรังสี 
- ฟันรากเดียวและฟันหลายรากท่ีมีลกัษณะกายวิภาคศาสตร์ของรากฟันไม่ซ้อนทบักนัในแนวแก้มลิน้ ให้
จดักระบอกรังสี ครอบคลมุสว่นของวงกลมของเอนโดเรย์พอดี  โดยท่ีแนวของรังสีตัง้ฉากกบั อปุกรณ์รับรังสี 
(Sensor) หรือ แผ่นฟิล์มดิจิตอล (Imaging plate) 
- ฟันหลายรากท่ีมีลกัษณะทางกายวิภาค  ศาสตร์  ของคลองรากด้านแก้มและคลองรากด้านลิน้ซ้อนทบักนั
ในแนวแก้มลิน้ ให้จดักระบอกรังสีเอียงประมาณ 20 องศา (shift tube) เพ่ือให้ภาพรังสีท่ีได้มีลกัษณะของ
คลองรากฟันท่ีไมซ้่อนทบักนั   
 
42 เม่ือได้ภาพรังสีดิจิตอลแล้ว ให้ท าการวดัความยาว file ท่ีได้จากภาพรังสี ซึง่ภาพรังสีวดัความยาวฟันท่ีดี 
คือ ภาพรังสีท่ีมอง  เห็นต าแหน่งท่ีส าคญัครบในภาพเดียว  ได้แก่ จุดอ้างอิง ปลายรากฟัน และปลายของ 
file โดยสามารถแปลผลภาพรังสีดงันี ้  

 4.1 ถ้าความยาว file ในภาพรังสีดิจิตอลวดัได้เท่ากบั ความยาว file จริง ความยาวฟันท่ีวดัได้จาก
ภาพรังสีจะเป็นความยาวฟันท่ีแท้จริงด้วย 
 422  ถ้ามีความแตกต่างระหว่างความยาว file จริง กบัความยาว file ในภาพรังสีดิจิตอลให้ใช้วิธี
ค านวณ และความยาวของ file ในภาพรังสี คือระยะ จาก rubber stop ถงึปลาย file 

 423 ถ้าในภาพรังสีดิจิตอลวดัความยาวฟันครัง้แรก พบว่าปลายของเคร่ืองมืออยู่ห่างจากปลาย
รากฟันมากกวา่ 3 มิลลิเมตร หรือ เกินปลายรากฟันออกไปมาก ให้ท าการปรับความยาวของเคร่ืองมือใหม่
และถ่ายภาพ รังสีดิจิตอลอีกครัง้ 
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